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行列ベクトルについて

(1)ベクトルとしての簡明さ
(2)行列としての機能性 をあわせ持つ。
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行列の積⇒四元ベクトル積
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ローレンツ変換⇒ローレンツ形式
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行列ベクトルの応用（1）
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ファラデーの式 ベクトル

磁束保存の式 スカラー

ガウスの式 スカラー

アンペールの式 ベクトル
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行列ベクトルの応用（2）
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行列ベクトルの応用（3）
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　　　　 エネルギーの変化

運動量の変化

 下線部：複素力
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重力との類似（1）
*静止状態の電荷eのときポテンシャルは
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重力との類似（2）
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重力への応用(1)
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*重力とポテンシャル

エネルギーの変化

運動量の変化



11

重力への応用（2）
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*重力(惑星)の方程式
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重力への応用（3）
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*重力(惑星)の方程式( 赤道上 虚角で実方程式)
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重力への応用（4）
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*惑星(円軌道)の方程式( 一定)
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重力への応用（5）
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